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Sériede TD n°: 06.1
Modélisation et Simulation des moteurs asvnchrones a cage

d’écureuil.
Module : Modélisation et Simulation des Systéemes Electromécaniques

Exercice (01) : Démonstration de passage de (af) au (dq)

Pour la commande par orientation de flux, on utilisera la représentation des coordonnées polaires (p, ¢4)
au lieu de (@rq, ¥rp) -

p= tan‘l(zﬁ) ................................ (1)
Pa= [Pt Qg ()
Ainsi, les courants et les tensions de phases sont transformés comme suit :
[Id] _ [ cos(p) sin(p)] [ ] )
Iq - _Sin(p) COS (p) Isﬁ ............
[Ud] _ [ cos(p) sin(p)] [ ] A
Uyl = |=sin(p) cos (o)} Usg) 4
A partir de (1) on peut conclure que :
sin(p) = E ...................................... ()
cos(p) = &% e, (6)
®d
1- Diviser le terme de Ce par ¢ et dans :
dw f C,

dt .u((pra sp (prﬁlsa) - 7W - T

et exploiter (5), (6) et (3) pour avoir :
dw f C,

a = Meale) =Fw=—

Ora == VY Pra — npyW@,p + yMlg,

2- Démonstration de passage de :@..,, @z au @, avec :{ X
P g Prar Orp $a Prg = —YPrg t NpWPrq + VMIS,B

Remarque : Démarrer avec : % = % /(prza + <pfﬁ et exploiter (2), (5) et (6) pour avoir :

deg
3 = YPatyMl
3- Dérivez I’équation (1), et exploitez (2), (3), (5), (6), ¢rq, et @z pour avoir :
dp q
" _ M—L
it n,w +y py
4- A travers 1’équation (3), dérivez I’expression de Id afin d’avoir :
dly iz

. Ug
I = ignyw + yM(p—+ YB@q —Vig + oL,

5- A travers I’équation (3), dérivez I’expression de 1q afin d’avoir :

dl, 3y lala Y
— = —ign,w —yM — —n,w —yi
dt d'*p 14 ®q p B(pd Vig O'Ls
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