A=s=T

ISET Kairouan-Tunisie

Travaux dirigés N°1

Exercice N°1
Soit le montage RC suivant :

|

e(t) C

vg(t)
| 1

Fig. : Circuit RC série.

1. DéterminerH (p) - Vs(P)
E(p)
2. Déduire la nature du systéme ainsi que ses paresnedractéristiques en fonction de

RetC.
3. Pour g(t) =10u(t), R=100Q et C =14F ; calculer et tracerdt).

Exercice N°2
1. Soit le montage RL suivant :

e(t) L V(t)

o

Fig : Circuit RL série.
V. (p)
E(p)
3. Représenter t) pour et) =2u(t),R=100Q et L =1mH

2. DéterminerH (p) =

Exercice N°3

Soit la fonction de transfe (P _ 4

E(p) p®+2
1. Déterminer mw, et k.
2. Représenter la réponse indicielle s (t).

Exercice N°4

Soit le montage suivant :
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_|

Fig: Circuit RLC série

Ve(p)
E(p)

Déterminer les parametres caractéristiques duragséd fonction de R, L et C.

1. DéterminerH (p) =

Déterminer I'équation caractéristique.
Conclure sur la stabilité du systeme pour
Calculer s(t) pour e(t)=u(t).

Calculer D%, Tp et Ts a +5%.

o g bk w D

Exercice N°5
Soit un systeme décrit par sa fonction de transfert

3
H =
(p) 07 12

1. Déterminer m,w, et K.

2. Déterminer s(t) et la représenter pour e(t)=2u(t).
3. Déduire la stabilité.

Exercice N°6
3
H = -
(p) 07 +3p1

Répondre aux mémes questions de I'exercice 5.
Exercice N°7
Tracer les diagrammes de Bode, Nyquist et Black fesufonctions suivantes :

F(p)=—,F(p)=1+m, F(p)=1-1 et F(p)=——.
p 1-mp

Exercice N°8:
Soit le systéme décrit par la fonction de trangdaivante :
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P’ +2ma, g
Avec :e(t) = u(t)
1. Etudier et donner suivant les valeurdéa réponse du systeme.

2. Etudier suivant les valeurs t@ la stabilité de ce systéme, puis conclure.

Soit le systéme décrit par le modele électriqueasi:

- R

)
T

e(t) s(t)

Pour : R=1K2, L=1H et C=0.1LF
Avec :e(t) = u(t)
3. Donner le coefficient d’amortissement et la putsatidu systeme en fonction des
parametres du systeme.

4. A partir de la valeur de m donner le type de répons
5. Tracer soigneusement s (t) en précisions les ppartsculiers.
Exercice N°9 : (9pts)
Soit le systéme décrit par la fonction de trandaivante :

H(p)=—"2P

p*+p+

. Donner la nature de ce systeme,

. Mettre ce systeme sous sa forme canonique.

. Est-ce-que ce systeme est stable ?

. Donner la réponse indicielle de ce systéme.

. Calculer le temps de stabilisation de ce systésmags de réponse)

. Tracer le diagramme asymptotique de Bode de cermgst

~N O 0o~ WN

. Tracer le diagramme de Black de ce systeme.
Exercice N°10 : (3pts) (Questions de cours)

1. Donner les performances d’'un systeme asservi eérgen
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Soit le schéma fonctionnel suivant:

2. Déterminer I'expression de l'erreur en fonction signal d’entré et la fonction de

transfert en boucle ouverte.
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