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Contrôle lntermedia ire

Part ie B (Exercices)
Mardi 20 Avril 2010

Durée t  heure

Exercice l. (6points)

Une voiture roule sur une route horizontale rectiligne sur une distance de 300 m. Des
informations partielles sont connues (voir schémas ci-contres). En vous justifiant par le
calcul, compléter cette description cinématique du mouvement de la voiture. A côté de
chaque portion de courbe ajoutée, indiquer la nature de cette courbe et compléter les valeurs
manquantes au schéma.
Calculer le temps T mis par la voiture pour parcourir ce trajet.
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vous ferez ottention oux unités occompaanont les mesures de positions, vitesses et occélérations.

Vous compléterez lo fioure ci-contre, aui sero rendue ovec votre copie de colcul

http://www.kvisoft.com/pdf-merger/


Exercice 2. (4points)

Un point M se déplace sur un cercle de rayon r = 70cm et de centre O avec une
vitesse angulaire constante ar de 20 tours par minute. Sa position sur le cercle est

repéré grâce à I'angle 0(t) entre I'axe Ox et le vecteur OM.

1. Donnez la vitesse angulaire du point M en radians par seconde ainsi que sa
fréquence en s-t.

2. Dans le repère polaire (O, 4, Ç ), donnez I'expression du vecteur position
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der et e(ù.
3. En dérivant le vecteu, Oî par rapport au temps, donnez I'expression du

vecteur rl en fonction de r, O(t) et a.t.
4. Donner I'expression du vecteur accélération d en fonction de r, 0(r) et al.
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